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Elektr�k - Elektron�k Mühend�s�
  Kar�yer�mde; DLC (Data L�nk Cable) projelend�r�lmes� ve üret�m�,
telefon montaj hattı ve SMT hattında mühend�sl�k h�zmet� vererek
endüstr� deney�m� kazandım. Hassas b�leşen yerleşt�rme, üret�m
süreçler�nde ver�ml�l�k artırma ve f�z�b�l�te konularında başarılı
projelere l�derl�k ett�m. Mevcut süreçler� anal�z ederek, telefon
montaj hattı ve Data L�nk Cable üret�m� süreçler�nde yalın üret�m
tekn�kler�n� (5S,Ka�zen,VSM,JIT,Cycle t�me Takt T�me vb.)
uyguladım. Bu kapsamda, ver�ml�l�ğ� artırmak, hataları azaltmak
ve mal�yetler� opt�m�ze etmek adına stratej�k g�r�ş�mlerde
bulundum. Yen�l�kç� ve çözüm odaklı b�r yaklaşıma sah�p olmam,
takım l�der� olarak etk�l� �let�ş�m kurma yetenekler�m ve sürekl�
gel�ş�me olan odaklanmam, başarılı projelere �mza atmamı
sağlayacak n�tel�klere sah�p olduğumu düşündürüyor.
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Proje Yönet�m�: Dünya l�der� elektron�k f�rması �le anlaşılan projede, AR-GE,
proje ve proses süreçler�n�n yönet�m�nden sorumlu olarak görev aldım.
Yen� ürün gel�şt�rme süreçler�n� başlatma, planlama ve yürütme konusunda
l�derl�k yaptım.
Üret�m süreçler�n� sürekl� olarak �y�leşt�rme ve opt�m�ze etme stratej�ler�n�
gel�şt�rd�m ve uyguladım.
Tekn�k anal�zler, test raporları ve 3D tasarımların kapsamlı yönet�m�n� üstlend�m.
Proje �lerlemes�n� düzenl� olarak �zleyerek, karşı tarafa detaylı ve eks�ks�z
raporlama gerçekleşt�rd�m.
Çalıştığım ek�pler� etk�l� b�r şek�lde yöneterek, projeler�n takv�m�ne ve bütçes�ne
uygun b�r şek�lde �lerlemes�n� sağladım.
Yalın Üret�m: Ş�rket �ç�ndek� üret�m süreçler�n� yalın üret�m prens�pler�ne uygun
olarak tasarlamak ve uygulamak.
İy�leşt�rme Süreçler�: Üret�m süreçler�ndek� ver�ml�l�ğ� ve kal�tey� artırmak �ç�n
sürekl� �y�leşt�rme faal�yetler� gerçekleşt�rmek, atıkları azaltmak.
Teknoloj� Yetenekler�: 3D modelleme,Yapay Zeka, ERP ve Alt�um g�b� teknoloj�k
araçları etk�n b�r şek�lde kullanmak, ş�rket�n d�j�tal dönüşüm süreçler�ne l�derl�k
etmek.
Elektron�k Tasarım: Elektron�k devre tasarımı ve gel�şt�rme, protot�p üret�m�,
b�leşen seç�m� ve entegrasyonu konularında uzmanlık.
İlet�ş�m ve İşb�rl�ğ�: Çeş�tl� departmanlar ve paydaşlar arasında etk�l� �let�ş�m
kurmak, ek�p �ç�nde �şb�rl�ğ� sağlamak.
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İŞ DENEYİMİ

Üret�m Süreçler�n� İy�leşt�rme: Montaj hattındak� üret�m süreçler�n� anal�z
ederek ver�ml�l�ğ� artırmak. İş akışlarını opt�m�ze ederek üret�mdek�
aksamaları g�derme.
Mak�ne ve Ek�pman Yönet�m�: Üret�mde kullanılan mak�neler�n ve
ek�pmanların bakımını planlama ve yönetme. Yen� teknoloj�ler� tak�p ederek,
üret�m süreçler�nde daha ver�ml� mak�neler�n kullanılmasını sağlama.
Ver� Anal�z�: Üret�m ver�ler�n� toplama ve anal�z etme. Anal�z sonuçlarına
dayanarak süreçlerdek� �y�leşt�rmeler� bel�rleme.

Haked�ş İşlemler�: Beled�yede yürütülen elektr�k projeler� �ç�n haked�ş
süreçler�n� yönetme. 
 Proje �lerlemeler�n� düzenl� olarak değerlend�rme ve haked�ş belgeler�n�             
hazırlama.
Mal�yet anal�zler� yaparak bütçe uyumluluğunu sağlama.
Elektr�k Projeler�n�n Uyumluğu: Elektr�k projeler�n�n yer�ne get�r�lmes� �ç�n
gerekl� planlama ve organ�zasyonu yapma.
Elektr�k mühend�sl�ğ� standartlarına ve yerel yönetmel�klere uygunluk
sağlama.
Projeler�n tekn�k uygunluğunu denetleme ve gerek�rse rev�ze etme.
Elektr�k projeler�n�n başlangıcından b�t�ş�ne kadar olan süreçler� koord�ne
etme.
İş tak�p s�stemler� kullanarak proje �lerlemeler�n� sürekl� olarak �zleme.
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PROJELER

Elektron�k Tasarım Görevl�s�

2020 - 2022 Teknofest Sanay�de D�j�tal Teknoloj�ler
Yarışması (A.G.V Robot)

Elektron�k L�sans Tez� ve Uygulaması

2021 - 2022 Der�n Öğrenme Tabanlı Sınıflandırıcı
Konveyör Bant Tasarımı

Makale ve TOK2022 Sunumu

2019 - 2022 Yapay Zeka ve Pnömat�k s�stemle Renk
Ayıran Konveyör Bant Tasarımı

3D Tasarım Mühend�s� (G�r�ş�mc�l�k)04/2020 - 09/2021
Mun�s Des�gn

İş kurma ve sektöre başlangıç yapma sebeb�m; pandem� dönem�nde
yaşanan yedek parça tedar�k kr�z�ne çözüm bulmak ve b�r g�r�ş�m
başlatmaktır. G�r�ş�m�n temel hedef�; endüstr�yel mak�neler ve otomot�v
sanay�s�n�n parça �ht�yacını, 3D baskı mak�neler� kullanarak gel�şt�rerek,
parçaları daha ekonom�k b�r şek�lde üretmek ve tedar�k sorununa çözüm
sunmaktır.
Görev�n gereks�n�mler�ne uygun olarak, tekn�k res�mlere sah�p olan veya
olmayan parçaların düzenlenmes�, araştırılması ve gel�şt�r�lmes�, 3D baskı
h�zmet� sunulmadan önce sağlanmaktadır. Bu sayede müşter�lere özel ve
�ht�yaçlarına uygun çözümler sunarak, endüstr�yel parça üret�m�nde mal�yet�
düşürmek ve tedar�k süreçler�n� opt�m�ze etmek hedeflenmekted�r.

Otomat�k Güdümlü Araç (A.G.V) Projes�
Robotun otonom olarak yük kaldırma �şlem�n� başarıyla gerçekleşt�rmes�.
Har�ta üzer�ndek� engeller� tanıma �şlem�n�n etk�n b�r şek�lde
gerçekleşt�r�lmes�.
QR kodları kullanarak �sten�len rotayı algılama ve karar verme
mekan�zmasının başarılı b�r b�ç�mde oluşturulması.
Sensörlerden gelen ver�ler�n kullanılması ve bu ver�lere dayalı b�r arayüz
tasarımının yapılması.
S�stem�n �çer�s�ndek� b�r�mler arasında etk�l� b�r �let�ş�m yapısının
tasarlanması.

Sol�dworks kullanılarak tüm mekan�k parçaların tasarımının
gerçekleşt�r�lmes�
Konveyör bandın hem mekan�k hem de elektron�k tasarımının detaylı b�r
şek�lde yapılması.
Evr�ş�ml� s�n�r ağları kullanılarak der�n öğrenme tabanlı yapay zeka
s�stem�n�n tasarlanması.
Matlab kullanılarak ön eğ�t�ml� ağın katmanlarının detaylı b�r şek�lde
tasarlanması.
Projede gel�şt�r�len der�n öğrenme tabanlı yapay zeka s�stem�n�n
kullanılarak, farklı boyutlarda ve hatalı somunların ayrılmasını sağlayan karar
ağacının oluşturulması

2020 - 2022 Kas Yapılarına Bağlı Robot�k Kol
3D yazıcılar kullanılarak, robot�k kolu ve hareketl� kas sensörler�n� entegre
eden mekan�k tasarımın gerçekleşt�r�lmes�.
Entegre ed�len sensörlerden elde ed�len ver�lere dayanarak robot�k kolun
etk�l� b�r şek�lde kontrol ed�lmes�.
Sensörlerden alınan ver�ler�n anal�z� ve bu ver�ler�n kullanıcı dostu b�r
arayüz üzer�nden tak�p ed�leb�lmes� �ç�n b�r arayüz tasarımının
gerçekleşt�r�lmes�.


